TeS Z50 Torque Sensor e cuemsa A ATESTEO

Transductor de Par Torsor de Reaccion B oo gy, (TOBELLVEL TARRAGONA
Estatico

Excellence in drivetrain testing

El sensor de par torsor TeS Z50 representa la excelencia de ATESTEO en
la medicion de par de reaccion para aplicaciones estaticas y cuasi-
estaticas. Diseflado especificamente para bancos de ensayo de
transmisiones y calibraciones de alta precision, este transductor

de estructura de acero ofrece una robustez inigualable en un

rango que abarca desde los 50 Nm hasta los 1,000 Nm.

Su tecnologia basada en galgas extensiométricas (DMS) de alta
estabilidad, junto con una clase de precision de hasta 0.05%, lo
convierte en el instrumento de referencia para laboratorios y
procesos de validacion mecanica. La configuracion Z50 destaca
por su disefio de brida hueca, optimizando la rigidez torsional y
facilitando la integracion en ejes de transmisién complejos.

La versatilidad del TeS Z50 se manifiesta en su compatibilidad total con

la unidad de evaluacion TCUZ2, permitiendo la transmisién de senales
digitales sin contacto y salidas de datos simultaneas. Su construccién compacta

asegura una minima influencia de las fuerzas laterales y momentos flectores inducidos, garantizando la pureza de
la medicion del par torsor en las condiciones mas exigentes.

Especificaciones Técnicas

Rango Nominal (Par Torsor) 50/100/200/500/ 1,000 Nm

Clase de Precision 0.10 % (Estandar) / 0.05 % (Alta precision)
Principio de Medicién Galgas extensiométricas (DMS)
Configuracion Mecanica Sensor de Reaccion (Estatico/Brida hueca)
Salidas de Sedal (via TCU2) Frecuencia (RS422), Voltaje (+10V), Corriente (4-20mA), Bus CAN
Linealidad e Histéresis <+0.015 % ... £0.10 % (segun configuracion)
Material del Sensor Acero inoxidable / Acero de alta resistencia
Alimentacion 24V DC (23...25 V)

Rango de Temperatura (Operativa) -20°C ... +85°C

Grado de Proteccion IP54 (DIN EN 60529)

Limite de Par (Carga estatica) Hasta 400% del Par Nominal

Fuerza Limite Axial Hasta 20.90 kN (segun rango)

Par Limite de Flexién Hasta 140 Nm

Diametro Central (Agujero) 50 mm

Peso del Rotor aprox. 1.0 kg ... 1.8 kg

Unidad de Control Compatible TCU2/TCU1


https://www.guemisa.es/
https://www.guemisa.es/
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Imensiones

Planosy D
1. Dimensiones del Rotor y Estator (TeS Z50)

Detalle del Rotor (Geometria de Brida Hueca)
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Detalle del Estator (Anillo de Induccién)

Jajaw anbio} 0GZ SX1

L) 24 )
nal SIS W

t:-z»-a.:.‘a
NG A dIuN 5 2081 w- gLz
w0 0L P § ) Peges QSING 0SNG
- wes) o S| e
| | e

031S3LVVW

‘4 66 e Buisn puswwose) em 'pepesu s1 abuey Jeidepe [@8)s e J)
'3pIs Jajaw anbio) PassIuad Jauu ay) 198uu0d o] sisidepe abuey wnjueln Buisn puswILIOD3) am

‘|88}s 0} pasedwon wnjueyy Jo suoisuedxs [BuUay) jUaJaP 8y} o) 8ng

8j0u 5528ig

L | 4 | € | 2 | 9 | L | 8
o .uu_ ruézdi?.-!&
K] 20 L0 06 04-0GZL | oepastars i
Sussuamp sa| 03LS3LY Aq @ wbuiceD y £ 45-9en7-peiucy v
DY 00 ¥ HAWH 03LS3LV

& X
\\ // .
I / I/ (%) e
\\ ./ e._ \ / !
; = ] \
N Pan ' I NN | sl /A " _
./ L N B @ . T !
.f, -.__ .|I ,/ \.\._
\ / ﬁy \ /
\ / /
\ / L . ) (=) =
| \ gam @H
@ \ 7) =e
. - P
e - #- |® &
——f L} - \ (- 2
,m\.¢ g @
% )
> o..\m, A D Tl\mﬁw
5 — 2 .z st < IXOLN & °
o 4 (9) 6l WV
G9
I | 4 | £ | |2 | | ] | z | 8




2. Unidad de Control (TCU 2)

Dimensiones de la Unidad de Evaluacién TCU2

|

! | 4 | [ | 12 | g |
WA IOL GE 10 08 OTIOL W A0S Jesoues-soreo ¥ed ousoseevorzo 104
o] 6610 0¥ 0E-ZOOL W | _ ¢ mewomon GETRETUA
-l SN 00 ¥ WIS OALSALY
iy
< w0y -.y-.ﬂ\’n
=) | |
un 104u0n anbio, nel| szig..| omen ON “AaY
(gnoD) z wun 1ou0d L e T
ZEL w - gLz EL] pelgn:
— MU paperd (@ O8I NIO 05I1NQ P R PNS
_ _ Gl R“N _.a.’u“m.. _.uhu-..ﬂ.nupuﬂ HAWD 03153 LY Aq @iubiuioo)
8
N |
0Lt
|
09k A
0 .%+
=)
«
- @
. 03153V
wm
a ©
a & @

{06.x) elew Bnig ssenuog go&_l\ \

3
{264x) #fews) Brig sianuog sjedg) 7 iv|rm~.3
Uogee|ap peeds sARNp = | -
uog2elap pesds Bado = 30 - I @
1 woyouep puads xeudau = Jp - \
SUOIELLOI) PEYEISD JOJ 902 DR JOpLE |
BRI [RUNY RLOGIRIRN PR6CE BunpiRu pamIn ALD (SIoN | I
{00.X) uoRoelep peads o} J010euL0 ejodg Jeucido \
! (z0£x) sapaipajoud y| 0} Jojasuu0d ajodg
{£0.X) Iloo Arewud o) Jojoeuucd sjodg
! I 14 I 3 I 2 I 5 T




