SeS Z50 Torque Sensor

Transductor de Par Torsor de Reaccion de Alta

Precision
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El sensor de par torsor SeS Z50 es la variante de alta gama de ATESTEO

para la medicion de par de reaccién en aplicaciones donde la precision
y el rendimiento mecanico son innegociables. Fabricado con un
rotor de titanio de alta resistencia, este transductor minimiza la
inercia rotacional y maximiza la estabilidad térmica, ofreciendo

una clase de precision garantizada de 0.05%.

Su tecnologia de galgas extensiometricas (DMS) optimizada
permite capturar variaciones minimas de par torsor en un rango
excepcional que alcanza hasta los 1,000 Nm. La configuracion
SeS Z50 esta disefiada para integrarse en bancos de pruebas de
motores eléctricos y sistemas de propulsion de nueva generacion,
donde la rigidez axial y radial son fundamentales para evitar errores

de medicion inducidos por cargas parasitas.

Al igual que el resto de la familia Z50, el modelo SeS es totalmente
compatible con la unidad de evaluacion TCU2, facilitando una salida de datos

multicanal (Analdgica, Frecuencia y CAN) con una pureza de sefial extraordinaria. Su disefio de brida hueca y su
construccion en materiales premium aseguran una vida util prolongada bajo las condiciones de ensayo mas

dinamicas y exigentes del sector automotriz y aeroespacial.

Especificaciones Técnicas

Rango Nominal (Par Torsor)

Clase de Precision

Principio de Medicién

Material del Sensor

Salidas de Sefal (via TCU2)
Desviacion de Linealidad e Histéresis
Repetibilidad (DIN 1319)
Alimentacion

Consumo de Corriente

Rango de Temperatura (Operativa)
Limite de Par (Carga estatica)
Momento de Rotura approx.
Fuerza Limite Axial

Rigidez Torsional

Grado de Proteccion

Unidad de Control Compatible

500/ 1,000 Nm

< +0.05 % (Excepcional)

Galgas extensiométricas (DMS)

Titanio / Acero de alta gama (segun configuracion)

Frecuencia (RS422), Voltaje (£10V), Corriente (4-20mA), Bus CAN
<+0.015 % ... £0.05 % (seguin rango)

<+0.03 %

24V DC (23...25 V)

< 0.70 A (Medicién) / < 2 A (Arranque)

-20°C ... +85°C

Hasta 500% del Par Nominal (segin modelo)
Hasta 1,000% del Par Nominal

Hasta 20.90 kN

611 kNm/rad (500 Nm) / 844 kNm/rad (1000 Nm)
IP54 (DIN EN 60529)

TCU2/TCU1

A ATESTEO

Excellence in drivetrain testing


https://www.guemisa.es/
https://www.guemisa.es/

Planos y Dimensiones

1. Dimensiones del Rotor y Estator (SeS Z50)

Detalle del Rotor SeS (Geometria Optimizada)
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Detalle del Estator SeS (Compatibilidad eS)
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2. Unidad de Control (TCU 2)

Dimensiones de la Unidad de Evaluacién TCU2
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