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HSTT2eS Torque Sensor [ Ay, GUEMISA ] A ATESTEO

Transductor de Par Torsor de Alta Velocidad = e Themicoun
(200 Nm)

Excellence in drivetrain testing

El sensor de par torsor HSTTeS (High Speed Torque Transducer) es la
solucion definitiva para mediciones de par en aplicaciones de alta
velocidad, alcanzando hasta 40,000 rpm. Fabricado con un rotor

de titanio, este sensor combina una ligereza excepcional con

una rigidez mecanica superior, minimizando las fuerzas
centrifugas y las vibraciones.

Con una clase de precision de 0.05%, el HSTTeS esta disefiado
para bancos de ensayo de motores eléctricos, turbinas y
transmisiones de alto rendimiento. Su sistema de transmision
de datos sin contacto garantiza una operacion libre de
mantenimiento y una sefial de par torsor excepcionalmente
limpia incluso en las condiciones mas extremas.

El sistema es totalmente compatible con la unidad de evaluacion
TCU2, ofreciendo multiples salidas de sefal (Frecuencia, Voltaje,
Corriente y CAN Bus) para una integracion total. Su disefio optimizado
permite una instalacién sencilla y una durabilidad inigualable en entornos de
desarrollo y validacion automotriz y aeroespacial.

Datos Técnicos

Rango Nominal (Par) 200 Nm

Clase de Precision 0.05 %

Principio de Medicion Galgas extensiométricas (DMS)
Transmision de Senal Telemetria digital sin contacto (FM)
Velocidad Maxima (Estandar) 30.000 rpm

Velocidad Maxima (Opcional) 40.000 rpm

Salidas de Seiial (Simultaneas) Frecuencia (RS422), Voltaje (x10V), Corriente, Bus CAN
Material del Rotor Titanio de alta resistencia
Alimentacion 24V DC (+ 10%)

Rango de Temperatura (Operativa) -20°C ... +85°C

Rango de Temperatura (Configurado) +10°C ... +60°C

Rigidez Torsional 112 kNm/rad

Momento de Inercia (Rotor) 0.0003 kgm?

Peso del Rotor ~1.2kg

Limite de Par (Carga estatica) 175% del Par Nominal

Carga de Rotura > 350% del Par Nominal

Grado de Proteccion IP54 (DIN EN 60529)

Unidad de Control Compatible TCU2/TCU1


https://www.guemisa.com/
https://www.guemisa.com/
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Imensiones

1. Dimensiones del Sistema

Planosy D

Vista General del HSTT2eS (Ensamblado)
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Detalle del Rotor (Geometria de Brida 200 Nm)
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Detalle del Estator (Anillo de Captacion)

l I 4 _ £ _ b _ _
- .uu_ "a.méz.ﬂi?.-!&
K L0 10 06 0Z-LOSH W *w=aiietns iy
= soasuanp | 03LS3LY Aq 9 BuddoD x:w,ﬁﬁ.aecs_ v
B 00 ¥ HAWH 031831V
_M“ 205
101E3s 3L LLSHI—aiie vy
] el el wne) 03LSALVNT
-
| |
A
€l
_ | _
I
w e
g3 5
R
£+
(44
I I 4 _ £ I 2 I _




2. Unidad de Control (TCU 2)

Dimensiones de la Unidad de Evaluacién TCU2
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