F3iS Torque Sensor
(Inductive) [L@JEUEM'SA] A ATESTEO

Transductor de Par F3iS (Alta Capacidad / B 7S 100,650 655 091 e s
Inductivo / Rotativo)

Excellence in drivetrain testing

La serie F3iS redefine la medicion de par en aplicaciones de alta potencia, ofreciendo un rango de med|C|on de 30
kNm a 50 kNm con una robustez inigualable. Utilizando una transmisién de sefial inductiva sin '
contacto, este sensor elimina el desgaste mecanico y garantiza una transferencia de datos
estable y libre de mantenimiento, incluso en condiciones de operacién continua y alta

velocidad (hasta 10.000 rpm).

Disefiado para integrarse en bancos de ensayo de motores de gran cilindrada,
turbinas y sistemas de propulsiéon marinos o ferroviarios, el F3iS combina
una electronica digital de alta precision (Clase 0.05% - 0.1%) con una
estructura mecanica optimizada para soportar altas cargas parasitas.
Su electrénica integrada ofrece multiples salidas configurables
(Frecuencia, Voltaje, Corriente, CAN bus), simplificando su conexion a
cualquier sistema de adquisicién de datos (DAQ) o PLC.

Ademas de su capacidad de par primaria, el F3iS puede equiparse
opcionalmente con un sistema de deteccion de velocidad 6ptico de alta
resolucion, proporcionando una solucidon completa para el analisis de
potencia mecanica en tiempo real.

Par Nominal (Mdn) 30.000 /40.000 / 50.000 Nm
Clase de Precision < £0.05% ... 0.10%

Principio de Medicion Rotativo / Inductivo (Sin contacto)
Velocidad Maxima 10.000 rpm (Std) / 5.500 rpm (Optico)
Salida de Frecuencia 60 kHz + 20/30 kHz

Salida Analégica 10V /4..20 mA/0...20 mA
Salida Digital CAN bus (2.0B) / RS232 (Config)
Alimentacién 23..25VDC

Rango de Temp. (Rotor) -20 ... +85°C

Rigidez Torsional 26.050 ... 36.450 kNm/rad
Inercia del Rotor 0.57 ... 0.59 kgm?

Peso (Rotor) 36.5...40.4 kg

Limite de Carga (Par) 200% - 250% (Segun rango)
Carga de Rotura 400% - 500% (Aprox.)

Proteccion (IP) P54
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Planos y Dimensiones - Gama F3iS

Vista General del Sistema (Estandar)
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1. Version Estandar (Inductivo)

Rotor (Estandar)
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Estator (Estandar)
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2. Version con Velocidad Optica (Opcional)

Vista General del Sistema (SPD_OPT)
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Rotor (SPD_OPT)



b | Z | € | v | S | 9 | L | 8

N :.I_ & V.m?Mn,‘m?:HuaW‘@-!x
04 J
1020 06 0L-€04 W|  *wrekns Jonaty 1S
Suosvamyp o] 03LS3LY Aq @ lybuddoD € NS-8eNZ-peIudy
B 00 ¥ HAWD 03153V v
uonoa)ap paads ] e en
leondo yim Jejew enbio} Sxg [l G e
o o] ez 031SAIN T
POS SENU S 200 0u0q PRI ¢ T POREs QSING QSN0 u
=<
g
394 000! —
19P0C LA (ENXO
spealy) ases|al
SZ'1X8IN —
[ ] o
Q ) q
IS SR
s fp—t———————— t oS
s = T &8
~ =
N L] 1 @ , )
O b o .
T >
& |
&W.B \. \
9.6 izl / ﬁ A
szoan—' e
. ™ o
¢ (5°08) Shr 4
091

Estator (SPD_OPT)
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3. Unidad de Control (TCU2)

Dimensiones TCU2
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