F0eS-SV Torque Sensor
(Extended Range) [J‘@L_QUEMISA ] A ATESTEO

Transductor de Par FOeS-SV (Optico / High- F s 11050655 091 ensmsgmensnn
End)

Excellence in drivetrain testing

La serie F0eS-SV representa la cuspide tecnoldgica en la medicion de par rotativo de ATESTEO. Disefiado
especificamente para bancos de ensayo de ultra-alta dinamica, este transductor integra un sistema d '
de medicion Optico digital que supera las limitaciones de los sensores convencionales,
ofreciendo una resolucion de sefial excepcional y una estabilidad térmica sin precedentes.

Gracias a su rotor de titanio/acero optimizado, el FOeS-SV ofrece el momento de inercia mas
bajo de su clase y una rigidez torsional extrema. Estas caracteristicas lo ‘
convierten en el estandar de referencia para el desarrollo de motores
eléctricos de alto rendimiento (E-Mobility) y transmisiones de
competicion, donde la captura de picos transitorios y la respuesta en
frecuencia son criticas.

El sistema garantiza una transmision de datos 100% digital y libre de
interferencias. Disponible en multiples variantes (Estandar, Optico de
Precision y Heavy Duty 1000Nm), el FOeS-SV se integra perfectamente en
entornos de automatizacion modernos gracias a sus multiples salidas
simultaneas: Frecuencia RS422 de alta velocidad, Analdgica de precision y
Bus de Campo (CAN).

Par Nominal (Mdn) 100/200/400/500/1.000 Nm
Clase de Precision < 10.05%

Sistema de Velocidad Optico (Opcional) / Inductivo (iS)
Velocidad Maxima Hasta 20.000 rpm (Opt) / Segun Modelo
Salida de Frecuencia (Par) 60 kHz + 20 kHz (RS422)

Salida Analégica +10 V / 4...20 mA (Configurable)
Salida Digital CAN bus (2B) / RS232

Rango de Tensién 23..25VvDC

Rango de Temp. (Operativa) -20 ... +85 °C (Rotor)

Rigidez Torsional 181 ... 975 kNm/rad (Segun rango)
Inercia del Rotor 0.0007 ... 0.0013 kgm?

Peso (Rotor) 0.7 ... 1.1 kg

Limite de Carga (Par) 500% (Standard) / 275-500% (HD)
Carga de Rotura > 1000% (Standard)

Resistencia a Golpes 650 m/s? (3 ms)

Resistencia a Vibracion 200 m/s? (10...2000 Hz)


https://guemisa.com/
https://guemisa.com/
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Planos y Dimensiones - Gama Completa

Vista General del Sistema (Estandar)
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1. Versién Estandar (Sin Velocidad) < 500Nm

Rotor (Estandar)
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Estator (Estandar)
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Vista General del Sistema (SPD_OPT)
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Rotor (SPD_OPT)
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2. Version Optica (Con Velocidad) < 500Nm
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Estator (SPD_OPT)
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Sistema (1000 Nm)
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3. Version Heavy Duty (1000 Nm)

Rotor / Vista Detallada (1000 Nm)




L | Z I € I 2 S 9 L 8

T L5 0LE6 OO 00 S
— u

o 10 40 06 01-004 | e =elars oo

ELBIEAE 59 PUT S HUBWRAINSES I J0) 031S31Y /q @ wbuldoy ‘n AIS-96NZ-pRiuoy
00 ¥ Hd 3V v

Jajaw anbio) WNOOO L AS-SX04
_ mon 20ck - ez cmhmm.—.ﬂq
P ISAL IS santa pog) ) orbucy pagy osINg osINIG |
T
8
o}
fr ‘.L T —
e & Ul ]| g |e
m ® 3> 1l W € a
L A Y I m
3
s st
Wo(gve) T oTe |
%

E]

Sistema con Velocidad Optica (1000 Nm)
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Rotor con Velocidad (1000 Nm)
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4. Unidad de Control (TCU 2)

Dimensiones TCU2
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